PA Le potentiométre de positionnement PA pour DM...1.1(S) et DM...2.2(S)

convient d la télécommande des
servomaoteurs

DM....

male des signaux de sortie des

proportionnels

régulateurs proportionnels.

mente avec 24 V AC e
DM...2.2(S) avec 15V DC. Tous
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Exemple d'un schéma de connexion pour le DM...1.1(S) i 2 25w & Fariérepogel
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le positionneur PA de JOVENTA®

et/ou a la limitation mini

le positionneur DM..1.1(S] est ali-

les deux se distinguent par un sig-
nal de réglage de 0...10 V- ou

2...10 V- proportionnel & l'angle
de rofation (O...100%) du bouton

d'cjusiage. Langle de rotation
peut étre défini mécaniquement.

le positionneur convient tout spé-
cialement au montage apparent.

Choix du signal de réglage
0...10v 2...10V
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Limitation de I'angle de rotation

Enlevez le bouton de la plagque fron-
tale et limitez, & l'aide des mollets
deUSTDQE Fuﬂglederotmnon (Régla-

ge d'usine: 0...100%).



