La nouvelle génération de servomoteurs a ressort de rappel - OUVERT/FERME

Universels,
précis et fiables!

les servomoteurs & ressort de
rappel électriques de la série
DA...F(S) de JOVENTA® sont
utilisés pour la motorisation
des clapets de sécurité, par
exemple la protection contre le
gel, les fumées ou les extrac-
tions pour I'hygiéne. La mise
sous fension CKJ moteur met le
clapet en position d'attente et
tend le ressort du servomoteur.
En cas de rupture de courant
le clapet se met en position de
sécurite par |'action du ressort.
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DA1.F DA2.E le réarmement peut se faire
 £20%/DC £10% l 230V AC£10% manuellement (sans autre éner-
o 50..60 Hz gie). le clapet se positionne

avtomatiquement avec |'ali-
mentation électrique. Le servo-
moteur équipé de |'adaptateur
unlver$e| pour axe rond jus-
qu'au dlumeire 20 mm et
carré jusqu'a 16 mm, peut étre
monté rapidement et facile-
ment directement sur I'axe du
clapet. Le changement du sens
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20""(: +50°C__ dans les positions d'arrét les
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DA. o0 F Servomoteurs a la technique convaincante!
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les deux interrupteurs auxiliaires A
et B sont réglés d'usine sur environ
10° (gauche) et 80° (droite). lls
peuvent étre déplacés d'une ma-
niére simple sur des positions de
commutation désirées.

La signalisation des positions d'ex-
trémité ou la réalisation de fonc-
tions de commande intervient dans
n'importe quelle position angulaire
entre 0° et 90° par |'intermédiaire
des contacts auxiliaires intégrés.

La zéne de travail de 90° peut étre
diminuée par les segments 1 et 2
des fins de course jusqu'a 30°. Le
ler segment peut étre réglé entre O
et 30°, le 2éme segment entre 80

et 90°.

La modification du sens de rotation
est réalisée simplement par le

retournement de la bague de |'ad-

aptateur.

En usine, le sens de rotation
correspond au sens horaire.

Connexions électriques

24V AC/DC, 230V AC
Servomoteurs
DA1.F(S) DA2 F(S)
OUVERT,/FERME OUVERT,/FERME
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21 22 23 24 25 26

3(1,5) A 250V AC

Servomoteur en position 0°

Potentiomeétre (DA...FP1/pP2)

P1: 1000 Q/05W
P2: 140Q/05W



