a nouvelle génération de servomoteurs & ressort de rappel & trois points

Universels,
précis et fiables!

Les servomoteurs a ressort de rappel
a TROIS POINTS de la série

DAT.4F(S) de JOVENTA® convien-
nent particulierement a la motorisati-
on de clapet de sécurité,par exemple
la protection contre le gel, les fumées
et les extractions pour I'hygiéne. Pour
'utilisation des signaux de régulation,
ils peuvent étre utilisés avec des sor-
ties a frois points (24 V AC/DC). La
mise sous tension du moteur met le cla-
sion de service 0%/ pet en position d'attente et tend le res-
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Sous réserve de modifications techniques




DA l .4 F Servomoteurs a la technique convaincante!

Contacts auxiliaires
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Changement de sens de rotation

Couronne d'entrainement
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le sens contraire |
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du sens de rotation

les deux interrupteurs auxiliaires A
et B sont réglés d'usine sur environ
10° (A) et 80° (B). Ils peuvent étre
utilisés pour des signalisations de
positions d'extrémités ou pour des
fonctions de commandes générales.

Le positionnement des contacts auxi-
liaires peut étre modifié simplement
en tournant la manivelle du servo-
moteur afin d’obtenir la position sou-
haitée. Ensuite, positionner la roue
de commutation devant le micro-
rupteur.

La zéne de travail de 20° peut étre
diminuée par les segments 1 et 2 par
rapport aux extrémités jusqu’a 30°.

La modification du sens de rotation
estréalisée simplement par le retour-
nement de la bague de |'adapteur.

En usine, le sens de rotation
correspond aux sens des
aiguilles d’'une montre.

Schémas électriques

Bornier de raccordement
24 V AC/DC

Servomoteur DA1.4F TROIS POINTS)

T s
24V AC/DC

Changement de rotation (OUVERT-
FERME /FERME-OUVERT) doit étre

retardé au minimum 0,5 seconde.

Contacts auxiliaires (pa1 4rs)
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Servomoteur en position 0

Potentiomeétre (DA1.4FP1/P2)

P1: 10000 /05W
P2: 140Q/05W



